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PASO 1

Goma de eje roja/
Red bush (4)

Soporte de motor (2)

Bloque N 2×13 (4) Bloque N 2×5 (2)

Bloque 1×5 (2)

Adaptador L (2)

Bloque 45º (2)

Remache básico (10)

Adaptador L 2x3 (2)Adaptador L 2x4 (2)

Conector 
de eje (4)

Piezas

1-1 Pinzas
Objetivo: montar unas pinzas y coger cosas con ellas.

  1  Montar unas pinzas capaces de coger cosas.
  2  Observar qué piezas podemos coger con nuestras pinzas.
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 Nota: el triángulo rojo 
señala la posición.

 Nota: el triángulo rojo 
señala la posición.
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PASO 1

OK

07 08

X2
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Esta pieza se 
conecta con el 
lado derecho de 
las pinzas
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 1   Trata de coger varios vasos de plástico o papel con las pinzas y haz una torre con ellos.
2   Trata de modificar las pinzas para agarrar mejor los vasos y ser más rápido.

Práctica:  Mueve el vaso con las pinzas.
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Bloque N 2×5 (1)

Bloque 1×11 (2)

Bloque N 2×13 (3)

1-2 Triciclo

Adaptador L 2x3 (1)Adaptador L 2x4 (2) Soporte de motor (2)

Bloque 1×5 (2)

Adaptador L 
(2)

Bloque 45º (2)

Remache doble tipo 1 (2)

Piezas
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Arandela (2)Goma de eje roja/
Red bush (4)

Eje S (1)

Llanta/Hub 2 (2) Llanta/Hub 1 (2) Cubierta/
Wheel 1 (2)

Cubierta/
Wheel 2 (2)

Engranaje 
básico (1)

Eje M (1)

Goma (1)Remache básico 
(5)
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 Nota: el triángulo rojo señala la posición.
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OK

Poner la goma antes 
de conectar esta pieza. 
La goma va entre el 
adaptador L y el remache


